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1 Uvod

Utilita Differential Correction je urcena k diferen¢nim korekcim naméfenych GPS dat.

Umoziuje odstrafiovat chyby v GPS datech zpisobené Selective Availibility a jinymi
faktory. Zlepsuje presnost GPS polohy z pfiblizn¢ 100 m na submetrovou az pétimetrovou
v zavislosti na pfijimaci a technice sbéru dat.

1.1 Instalace

Differential Correction je instalovana jako soucast Pathfinder Office souftwaru. Viz
Instalace v uzivatelské ptirucce Pathfinder Office Software.



2 Diferencni GPS

Diferenc¢ni GPS je technika sbéru dat, ktera uziva zvlastni GPS pfijima¢ a komplex
vypocti k zvyseni presnosti GPS soufadnic. Je zalozena na faktu, ze jakékoliv chyby v
pseudovzdalenostech jsou spoleéné v§em pfijimac¢tim méficim v okruhu nékolika set km.
Diferen¢ni GPS miize dosahnout ptesnosti od submetrové do cca péti metrii. Bez
diferenénich korekci a pii SA (Selective Availibility) 1ze dosahnout piesnosti pouze v
ramci 100 m CEP.

Zvlastni GPS pfijimac, zndmy jako zakladnova stanice, je umistén na referenénim bodé o
znamych soufadnicich. Ptijima data ze vSech dostupnych druzic. Jeden nebo vice
mobilnich pfijimact mefi neznamé polohy a pfijimaji signaly ze stejnych satelitl jako
referencni stanice.

Utilita Differential Correction porovna zakladnova data se znamou polohou referen¢ni
stanice a spocita chybu kazdé pseudovzdalenosti pro jednotlivé satelity. Tato chyba je
vyuzita ke korekci polohy mobilni stanice a ke zvySeni jeji presnosti.

Diferencni GPS korekce mohou byt aplikovany v okamziku sbéru dat (real-time DGPS s
vyuzitim radiového datového prenosu). Mohou byt vyuzity rovnéz v kancelafi po prehrani
soubort z referen¢ni a mobilni stanice do pocitace. Tento postup je pfedmétem utility
Differential Correction.

2.1 Faktory ovliviaujici pfesnost
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Pro ziskani pfesnosti specifikované pro vas pfijimac je nutno diferenéné opravit soubory z
mobilniho pfijimace. Existuje mnoho diivodd, pro¢ mize byt presnost vasich dat
degrgadovana, nékteré jsou popsany nize.

Selective Availability

“Selective Availability” (S/A) je zamé&rné zavedeni chyb do GPS méteni kromé téch, ktera
jsou provadéna v zajmu americké narodni bezpecnosti. Standard Positioning Service
(SPS) poskytuje presnost cca 20 m. Degradace piesnosti je provadéna americkym
ministerstvem obrany (DoD) dvéma cestami. Za prvé jsou do navigacnich dat vysilanych
satelity zavadény predem stanovené chyby - tzv. epsilon chyba. Vysledkem je, Ze
neautorizovani uzivatelé (bez piijimact, které dokazi neutralizovat tuto chybu) ziskavaji
nepiesnou polohu. Za druhé je zavadéna zména udaji druzicovych hodin; to je nazyvano
,clock dithering®.

Vysledkem S/A jsou velké chyby v udajich polohy, rychlosti a ¢asu. S vypnutym S/A a
bez diferen¢niho zpracovani je presnost v horizontalni poloze (s jednofrekvenénim C/A
kodovym pfijimacem, napt. fady Pathfinder) okolo 12 m CEP (nebo 40 m pro 95%
méteni). PTi zapnutém S/A a bez diferencnich korekei je horizontalni presnost 40 m CEP
(100 m pro 95% méfteni). Vertikalni chyby jsou mensi nez 70 m v 50% ptipadd (173 m v
95% ptipadl). DoD nevydalo zadné prohlaSeni o piesnosti rychlosti a ¢asu.

S/A je v soucasnosti vypnuto.
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2.1.6
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Multipath

GPS signal mtize byt nékdy odrazen velkymi blizkymi objekty jako jsou budovy nebo
auta, coz zpusobuje, Zze GPS anténa pfijima mylny signal. Tento jev se nazyva
,multipath®. Silny multipath miZze zplsobovat chyby fadové desitek metrti, zatimco mirny
multipath mensi chyby okolo metru nebo méné. Optimalni presnost ziskate pii sbéru dat v
prostiedi, kde se vyhnete blizkym velkym reflexnim povrchiim a s ¢istym vyhledem na
oblohu.

Pocet viditelnych satelitt

Pro vypocet piesné polohy je nutny minimalni pocet satelitii (obvykle 4). Pokud je k
dispozici pét nebo vice druzic, zvySuje se presnost, ale pouze malo. V rezimu 2D muZzete
ziskat polohu ze tii druzic, ale sniZzuje to vyznamné piesnost. Pro dosazeni nejvyssi mozné
piesnosti nastavte Position mod v dataloggeru na Overdetermined, a tim zajistite, Ze bude
pouzito minimaln¢ pét satelita.

Vzdalenost mezi zakladnovou stanici a roverem

Presnost diferencnich korekei se snizuje s ristem vzdalenosti mezi referenc¢ni a mobilni
stanici. Odhad této degradace je 2 ppm. (Napf. pro kazdy kilometr nartistu vzdalenosti
dojde ke zhorSeni piesnosti 0 2 mm.)

Jestlize zpracovavate data utilitou Differential Correction, neméla by vzdalenost
presahnout 500 km.

PDOP

Position Dilution of Precision (PDOP) je méfitkem aktualni geometrie druzic. Cim nizsi
hodnota PDOP, tim piesnéjsi je urceni polohy. V dataloggeru mate moznost nastavit
PDOP masku tak, abyste zajistili poZzadovanou piesnost dat. Pokud PDOP piesahne
zadanou hodnotu, datalogger piestane shromazd’ovat data. Doporu¢ena PDOP maska je 6.
Jestlize pracujete s prijimacem ProXL nebo fady 4000, pro submetrovou piesnost se
doporucuje 4.

SNR

Signal to Noise Ratio (SNR) je mirou sily signalu v poméru k Sumu. Pfesnost se snizuje se
snizenim sily signalu. V dataloggeru je mozno nastavit masku pro sbér dat pii SNR pouze
nad ur¢itou hodnotou, pfi¢emz doporucena hodnota je 6.

Elevace druzic

Kdyz je druzice nizko nad horizontem, signal prochazi vétsi vzdalenost atmosférou, coz

svvr

Sum. Pro sbér dat by mély byt pouzity pouze satelity nad maskou 15° nad horizontem.



Eleva¢ni masku je mozno nastavit tak, aby nizsi satelity byly ignorovany. Doporucena
hodnota je 15.

2.1.8 Doba méreni

Pfijimace Pathfinder Basic série, GeoExplorer, ProLite™, Professional™ a Mobile GPS
Gold Card™ poskytuji pfesnost 5 m pfi jednosekundové observaci. Pfesnost 2 m je
dosazena po zpriimérovani poloh naméfenych po dobu cca tfi minut (180 méfeni pii
sekundovém intervalu zaznamu).

Prijimaci Pathfinder Pro XL, Pro XR™ a série 4000 dosahneme submetrovou piesnost jiz
pfi jednosekundové observaci. Tato presnost se s prodluzovanim observaéni doby pfilis
nezvysuje.

2.2 Dosazeni optimalni presnosti

Kromé¢ vyse zminénych faktorti musi byt pro nejptesnéjsi vysledky diferenénich korekci
splnény urc¢ité podminky popsané dale.

2.2.1 Synchronizovana méreni

Pro dosazeni optimalni pfesnosti musi referen¢ni stanice zaznamenavat synchronizovana
data (synced measurements). Znamena to, Ze pfijima¢ zaznamenava GPS kodova
(pseudorange) métreni v okamziku celych GPS sekund.

Synchronizovana méteni mohou produkovat nasledujici zakladnové stanice:

. 12-ti kanalovd Community Base Station (CBS) zalozena na Maxwelloveé
technologii, kdyz je rychlost zdznami nastavena na base measurements

*  12-ti kanalovy Pro XL nebo Pro XR systém, kdyz ptipojeny datalogger pracuje s
Asset Surveyor firmwarem pod Base Station modem

. 12-ti kanalovy 4600LS Surveyor, kdyz pfipojeny datalogger pracuje s Asset
Surveyor firmwarem pod Base Station médem

*  Trimble pfijimace série 4000 nebo 4400, zalozené na Maxwellové technologii.

Tip — K ur€eni, zda mate pfijima¢ s Maxwellovou technologii, stisknéte Status, potom
Options a prohlédnete si Receiver Configuration. TlaCitkem More najedete na Model.

*  GeoExplorer v High Accuracy Base rezimu.

Vsechny ostatni pfijimace série Pathfinder pouzivané jako zdkladnové nezaznamenavaji
synchronizovana méfeni.



2.2.2 Intervaly zaznamu

Optimalni interval pro zakladnovy a mobilni pfijimac je 5 s. U zakladnového pfijimace se
nedoporucuje pouzivat interval zdznamu delsi nez 15 s. Differential Correction vytadi
vSechny soubory s intervalem del$im nez 30 s.

2.3 Zakladnové soubory

Abyste mohli pouzit referen¢ni stanici pro diferenéni korekce, musi byt data zaznamenana
do jednoho nebo vice soubort a splitovat nasledujici kritéria:

*  Doba méfeni musi byt shodna s dobou méfeni roveru.

*  Soubory z referen¢ni stanice musi obsahovat vSechny druzice, které pouzila mobilni
stanice. K tomu je zapotiebi Cisty vyhled na oblohu bez zakrytl a niz$i elevacni
maska nez na roveru. Nedoporucuje se prekracovat vzdalenost 500 km.

*  Nareferen¢ni stanici musi byt korektné nastaveny intervaly zdznamu. Nesmi
presahnout 30 s a zdznamy musi byt kontinualni.

*  Soufadnice referen¢ni stanice musi byt znamy. Pokud pfi jednom méieni pouzijete
vice nez jeden zakladnovy soubor, vSechny musi mit stejné referencni soutadnice.
Veiejné zdroje dat jako CBS bézné obsahuji korektni referencni souadnice v
hlavi¢ce zékladnovych souborti.

*  Vsechny zakladnové soubory musi byt téhoz formatu. Podporovany jsou Trimble
SSF a DAT format a format RINEX.

Jestlize soubory z referencni stanice spliuji tyto podminky, pak mizete pro diferencni
korekce vasich dat s uspéchem pouzit Differential Correction.






3 Pouziti Differential Correction

Tato kapitola vysvétluje feSeni zakladnich tloh spojenych s utilitou Differential
Correction.

Poznamka — Differential Correction by mély byt prvnim krokem po nahrani dat z
dataloggeru do pocitace. Pokud chcete data zobrazovat, editovat, kombinovat atd.,
ucinte tak az po provedeni diferen¢nich korekci.

3.1 Spusténi Differential Correction

Pfed vlastnim spusténim utility musi poc¢ita¢ pracovat pod MS Windows. Normalné se
Differential Correction startuji z Pathfinder Office programu. Pokud jste Differential
Correction instalovali v rdmci ,,custom™ instalace, ve skupin¢ Pathfinder Office se objevi
jako samostatna ikona a miZete je startovat ptimo z Windows.

Pri startu z Pathfinder Office:
*  Vyberte z menu Utilities/ Differential Correction.
Pii startu z Windows NT:

*  Dvakrat kliknéte na ikonu Differential Correction nebo vysvit'te Sipkami a stisknéte
[Enter].

Pri startu z Windows 95:
1. Stisknéte Start.

2. Vyberte z menu Pathfinder Office/ Utilities/ Differential Correction.

Objevi se hlavni okno Differential Correction.

3.2 Vybér vstupnich soubort

Standardné jsou jako rover soubory vybrany naposledy uzité. Objevi se ve schrance
SHlected Files. Napt. pokud jste pravé nahrali sadu datovych souborti pomoci Data
Transfer, budou tyto soubory vybrany. JestliZe jsou to ty, které chcete dale zpracovavat,
jednoduse pokracujte dalsim krokem. Pokud ne, musite zménit seznam.

Pro zménu seznamu vstupnich soubori:

1. Stisknéte Browse v oblasti Rover Files. Objevi se dialogové okno Select Rover
Files.

2. Nahrad'te nebo modifikujte seznam a stisknéte OK.



3.3 Vybér zakladnovych souboru

Dalsim krokem je vybér zakladnovych souborti pro zpracovani rover soubort. Lze to
provést manualné ¢i automaticky. VSechny vybrané soubory musi byt v témze formatu
(SSF, DAT nebo RINEX).

Manualni vybér zakladnovych soubori:

1.V oblasti Base Files stisknéte Browse. Objevi se dialogové okno Select Base Files.
2. Vyberte soubory a stisknéte OK.

Automaticky vybér zakladnovych souborii:

1.  Stisknéte Auto Select. Objevi se dialogové okno Auto Select Base Files.

2. Vyberte Full Search (all base files considered) a vyhledate zakladnové soubory
zalozené na nejcasngj$im ¢ase zahdjeni méteni a poslednim Case ukonceni rover
souborti.

NEBO

Vyberte Quick Search for standard base file names pro vyhledani specifikovaného
okruhu nazvii base soubort.

Pole Directory zobrazi adresaf pro vyhledavani. Standardné je nastaven adresaf
base souborti v aktudlnim projektu Pathfinder Office. Pokud je tfeba jej zménit,

stisknéte Browse.

3. Kdyz jste zvolili zptisob vyhledani a adresaf, stisknéte Search, ¢cimz odstartujete
hledéni.

Po ukonceni vyhledani se objevi okno Confirm Selected Base Files.
Schranka Rover Files obsahuje seznam vybranych rover soubort.
Schranka Selected Base Files obsahuje seznam vyhledanych zakladnovych souborii.

Coverage sloupec ukazuje Full, Partial nebo None. To indikuje, do jaké miry je
rover soubor piekryt vybranym base souborem (soubory).

Pozor — Jestlize rover soubor neni plné piekryt base souborem (soubory), soufadnice
mimo prekryt nebudou diferenéné opraveny.

4.  Pro potvrzeni vyhledani zdkladnovych soubort stisknéte OK, pro dal$i modifikaci
stisknéte Cancel, navratite se do hlavniho okna a soubory vyberete manualn¢.

3.4 Specifikace souradnic referencni stanice
Pro spravny vypocet je tfeba, aby znamé referenéni soutadnice byly piesné. Po

odsouhlaseni (OK) vybéru zakladnovych souboril se objevi okno referenénich soufadnic
(Reference Position), které tak mizete zkontrolovat.
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Poznamka — KdyZ byly v pfedeslém vypoctu diferennich korekci uzity stejné referenéni
soufadnice a pole Reference Confirmation bylo nastaveno do Not Required, toto okno
se neobjevi.

Pokud je to nutné, jednoduse soutadnice editujte. Alternativné mizete referencni
soufadnice vybrat z jiného base souboru, ktery obsahuje spravné soutadnice referencni
stanice. Pokud si pfejete souradnice v jiném soufadnicovém systému, stisknéte v okné
Reference Position Change. Objevi se okno Coordinate System, kde muiZete soutadnicovy
systém vybrat.

Pokud vas zakladnovy soubor pochazi z vefejného zdroje typu CBS, referencni souradnice
jsou pravdépodobné piesné. V tomto piipadé soufadnice needitujte, pokud si nejste zcela
jisti tim, co d¢late.

Pro vybér referen¢nich souiadnic z base souboru:

1. 'V okné Reference Position stisknéte Set From Base File.

2.V dialogovém okné vysvit'te soubor, ktery obsahuje spravné referen¢ni soutadnice a
stisknéte OK. Referenéni soutadnice ze souboru se objevi v okné Reference
Position.

3.5 Potvrzeni opravy referenénich souradnic

Po stisknuti OK v okné Reference Position se v pfipadé, ze soutadnice ze zakladnového
souboru neodpovidaji specifikovanym referenénim soutadnicim, objevi dialogové okno,
které ukazuje, o kolik metri bude referencni poloha posunuta, aby odpovidala zadanym
hodnotam. Vzdalenost do 100 m obvykle indikuje, Ze soufadnice byly vytvoieny
individualnim méfenim a byly degradovany Selective Availibility.

Pro potvrzeni oprav polohy:

1. Prohlédnéte vzdalenosti.

2. Pokud je néktera vzdalenost vétsi nez 100 m, je mozné, Ze zakladnova stanice
mefila na jiném bodé.

Jestlize chcete zakladnovy soubor ze zpracovani vyloucit, vysvit'te jej a stisknéte
Exclude.

Pozor — Vylouceni base souboru miize znamenat vytvofeni mezery v zakladnovych
datech a nezpracovani ¢asti rover soubor.

3.  Stisknéte OK.

3.6 Generovani korigovanych souboru
Schranka Corrected Files vam umoziuje specifikovat cestu a adresaf vystupnich soubori.

Aktudlni cesta a adresar jsou zobrazeny vedle tlacitka Output Directory. Standardné je to
adresar aktualniho projektu v Pathfinder Office.
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Pro zménu vystupniho adresare:

*  Stisknéte Output Directory. Objevi se okno Select Directory. Pouzijte je pro vybér
jiného adresate nebo vytvoreni nového.

Pro korekce vstupnich soubori:

1. Stisknéte OK. Cas potiebny pro diferenéni korekce souborti se li§i v zavislosti na
velikosti rover soubort, po¢tu base soubori a rychlosti vaseho pocitace.

2. Ouspésnosti zpracovani jste informovani ve vystupni zprave. Pokud nebyly
korigovany vSechny soutadnice, stisknéte More Details a prohlédnéte si detailni
protokol. Zde se dozvite, ve kterém souboru jsou nekorigované souiadnice a
davody, proc¢ ke korekci nedoslo.

3.7 Odstranovani problému

V ptipadé€ netispésného pokusu o diferenéni korekce stisknéte More Details a protokol
vas bude informovat o zakladnich divodech selhani. Vice detailti naleznete v base nebo
rover audit souborech. Audit soubory popisuji pribéh diferencnich korekei a s jejich
pomoci miiZete byt schopni izolovat bod, na kterém proces selhal.

3.8 Ukongéeni utility Differential Correction

Utilita Differential Correction se automaticky uzavte, pokud je proces korekci uspésné
ukoncen. Jestlize diferencni korekce nebyly Gispésné a cheete proces opakovat, potom
utilitu restartujte.

Pro ukonceni Differential Correction:

»  Stisknéte Cancel nebo Close. Tim opustite Differential Correction.
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4 Uzivatelska obsluha

Tato kapitola popisuje utilitu Differential Correction krok za krokem. Lze ji pouzit jako
referen¢niho privodce. Nasledujici oddily popisuji Differential Correction okno a vSechna
dalsi, ktera jsou z n€ho pfistupna.

4.1 Okno Differential Correction

411

41.2

Hlavni okno se déli na tii ¢asti. Zobrazuji vybrané rover a base soubory, adresare, kde
budou umistény korigované soubory, a pfiponu, kterou obdrzi. Ptikazova tlacitka umozni
zahajit proces korekci nebo zménit nastaveni programu.

Rover Files

Skupina Rover Files umoznuje specifikovat soubory pro diferenéni korekce. Pole
Directory zobrazuje stavajici cestu a adresaf vybranych soubord.

Schranka Selected Files zobrazuje jména rover soubort pro diferen¢ni korekce.
Standardné je to naposledy uzitd skupina soubord. Pokud jste praveé nahrali skupinu SSF
souborl z dataloggeru, pak to bude tato skupina.

Tlacitko Browse umozni vybrat odliSnou skupinu rover soubort pomoci dialogového
okna, které se po jeho stisknuti objevi. Vybrané rover soubory jsou vysviceny ve schrance
File Name. Existuje n€kolik cest ke zméné nebo modifikaci vybraného seznamu:

*  Pfepiste seznam kliknutim na jednotlivy soubor nebo tahnutim mysi ptes nékolik
soubort.

*  Pridejte nebo odstraiite jednotlivé soubory kliknutim mysi pfi stisknutém tlacitku
[Ctrl].

*  Rozsiite nebo zkrat'te seznam kliknutim na posledni soubor, ktery chcete mit v
seznamu, pii stisknutém [Shift]. VSechny soubory k tomuto souboru vcetné budou
pridany nebo vyjmuty.

Detailni informace o souboru v ohnisku pozornosti (¢arkované zaramovaného) se objevi
ve spodni ¢asti okna.

Base Files
Skupina Base Files umoziiuje specifikovat zakladnové soubory pro diferenéni korekce

rover soubord. Pole Directory ukazuje stavajici cestu a adresar vybranych soubort.
Schranka Selected Files zobrazuje nazvy zakladnovych soubort pro diferenéni korekce.
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41.3

Browse

Tlac¢itko Browse ve skupiné Base Files umoziiuje vybér skupiny souborti. Vybrané
soubory jsou vysviceny ve schrance File Name. Existuje nékolik cest k jejich vyméné
nebo modifikaci seznamu:

*  Zaménte seznam kliknutim na jednotlivy soubor nebo tazenim mysi pres nékolik
soubort.

*  Pridejte nebo odstraiite jednotlivé soubory ze seznamu kliknutim mysi pii
stisknutém [Ctrl].

*  Rozsiite nebo zkrat'te seznam vybérem posledniho souboru, ktery chcete mit v
seznamu, pii stisknutém [Shift]. VSechny soubory k tomuto souboru vcetné budou
pridany nebo vyjmuty.

Detailni informace o souboru v ohnisku pozornosti (¢arkované zaramovaného) se objevi
ve spodni ¢asti okna.
Auto Select

Tlacitko Auto Select umoznuje automaticky vybér base souborti. Hledani mtzete
konfigurovat a vysledek pak editovat.

Poznimka — Pred stisknutim Auto Select je tieba vybrat alespori jeden rover soubor.
Casy poc¢atku a konce jeho observace jsou kritérii pro vybér base souboru.

Po stisknuti Auto Select se objevi dialogové okno Auto Select Base Files (viz 4.2).

Corrected Files

Skupina Corrected Files umozniuje specifikovat cestu a adresaf, kde budou diferen¢né
korigované vystupni soubory ulozeny. Lze také zadat pfiponu vystupnich soubort.

Policko vedle Output Directory zobrazuje stavajici cestu a adresar, jimz je standardné
aktualni nadresar Pathfinder Office projektu.

Tlacitko Output Directory umoziiuje vystupni adresar menit. Po jeho stisku se objevi
dialogové okno Output Directory.

Poli¢ko File Extension specifikuje pfiponu (tfi znaky), ktera bude pfidana k vasim
opravenym soubortim. Standardné je to COR. Je mozno zadat jinou.

Poznamka — Vstupni a vystupni soubory nemohou mit tutéz pfiponu.
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4.1.4 Prikazova tlacitka

OK

Tlacitkem OK se startuje proces diferen¢nich korekcei, o jejichz postupu jste priabézné
informovani.

Cancel / Close

Tla¢itkem Cancel nebo Clese opustite Differential Correction, aniz byste korigovali data.

Help

Tlacitko Help umoznuje piistup k systému on-line helpt. Help soubor obsahuje podobné
informace jako manual. Kliknéte na téma, o némz chcete ziskat informace.

Settings

Tlacitkem Settings se nastavuji parametry pro diferen¢ni korekce. Po jeho stisknuti se
objevi dialogové okno Differential Correction Settings (4.6.).

4.2 Dialogové okno Auto Select Base Files

Po stisknuti Auto Select se objevi dialogové okno, kde 1ze specifikovat zptsob hledani a
adresar, ve kterém hledat.

Full Search

Pro vybér base souborti zaloZzeny na prvnim ¢ase pocatku a poslednim konce v rover
souborech zvolte Full search (all basefiles considered). Differential Correction otevie
kazdy SSF, DAT nebo RINEX soubor pro zjisténi ¢asu méteni. Pfi mnoha souborech
hledéani zabere urcity Cas.

Quick Search
Quick search for standard base file names je hladani zaloZené na jménech soubor(, kdy se
predpoklada, ze soubory byly pojmenovany standardnim zptisobem bud’ CBS nebo

Universal Reference Station (URS). Rozsah jmen pro hledani je zobrazen pod tlacitkem
volby. Viz také Options tabulka v Differential Correction Settings (4.6.4.).

Search In

Pole Directory zobrazuje adresat pro hledani soubort. Pro jeho zménu stisknéte Browse a
pouzijte standardni metody Windows.
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Search

Tlacitkem Search spustite proces hledani. Po jeho ukonceni se objevi dialogové okno
Confirm Selected Base Files, kde Ize vysledky modifikovat nebo akceptovat.

4.3 Dialogové okno Confirm Selected Base Files

Po ukonceni hledani se objevi okno Confirm Selected Base Files, kde je ve schrance
Rover Files seznam vybranych rover soubort.

Schranka Selected Base Files ukazuje nalezené zakladnové soubory, které musi byt v
jednotném formatu (SSF, DAT nebo RINEX).

Sloupek Coverage ukazuje, kolik z kazdého rover souboru je pokryto zakladnovymi

soubory:
Hodnota Popis
Full Rover soubor je plné€ pokryt base souborem(y) v
seznamu a vSechny soufadnice mohou byt
korigovany.
Partial Rover soubor je ¢astecné pokryt a jen nékteré

soufadnice mohou byt korigovany. Ve sloupcich
Start Time a Stop Time zjistite které.

None Meéfeni v rover souboru se viibec neptekryva s base
souborem(y). Zadné souradnice nebudou
korigovany.

OK

Pokud jste spokojeni s vybérem, stisknéte OK. Tim oteviete okno Reference Position
nebo se vratite do okna Differential Correction.

4.4 Reference Position

Toto okno se miize objevit po ruénim nebo automatickém vybéru zakladnovych soubord.

Pouzijte je pro kontrolu soufadnic referencni (zakladnové) stanice.

Pozor — Nespravné referencni souradnice zpUsobi v korigovanych rover souborech
chyby.

Pokud pouzivate base soubory stale ze stejného zdroje (napt. CBS), tuto kontrolu mozna
nebudete muset provadet.

Poznamka — Toto dialogové okno se neobjevi, pokud vSechny vybrané base soubory
maji tytéz referencni soufadnice, které se shoduji s naposledy pouzitymi (napf. pfi
stalém uzivani base soubortl z jednoho zdroje). V tabulce Options v okné Differential

Correction Settings vSak Ize nastavit Always a toto okno se pak bude objevovat vzdy.
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Reference Position

V této skupiné miizete specifikovat referenéni soutadnice vybranych base soubort.
Standardné jsou pouzity soutadnice z prvniho vybraného souboru. Musi odpovidat
pouzitému souradnicovému systému, specifikovanému ve spodni ¢asti okna.

Pole Sation Latitude a Sation Longitude mohou byt nahrazena North a East v zavislosti
na pouzitém soufadnicovém systému.

Vyska mize byt vyjadiena bud’ jako (Height Above Ellipsoid - elipsoidicka vyska) nebo
MSL (Mean Sea Level - nadmotska vyska) v zavislosti na pouzitém soufadnicovém
systému.

Pozor — Musi byt vloZzeny pfesné souradnice a v pfipadé zemépisnych soufadnic je
tfeba hlidat spravné zadani hemisféry (N, S, E nebo W).

Poli¢ko Antenna Height udava vysku antény referenéni stanice, odméfené od bodu na
zemi k specifickému bodu antény (viz dokumentace k antén¢).

Poznamka — VySku antény je tfeba zadat presné. U base souborl z Asset Surveyor
dataloggeru bude nulova, nebot jiz je pfipocitana k vySce stanoviska.

Set From Base File

Tlacitko Set From Base File vam umoziiuje specifikovat referencni souradnice a vysku
antény z vybraného base souboru. Pouzijte je v pfipad¢, ze zobrazené hodnoty nejsou
spravné, ale jsou obsazeny v jiném base souboru. Po stisknuti se objevi dialogové okno, ve
kterém vyberete soubor se spravnymi soufadnicemi a stisknete OK. Okno Choose
Reference Position zmizi a aktualizované soufadnice jsou v okné Confirm Reference
Position.

Coordinate System

Skupina Coordinate System zobrazuje aktualni soufadnicovy systém a zonu. Differential
Correction interpretuje referencni souradnice v souladu se soufadnicovym systémem.
Standardné je to Latitude/Longitude ve WGS-84.

Tlacitko Change umoziiuje zmenit stavajici souradnicovy systém. To je tfeba v pfipadg,
ze cheete vkladat referenéni soutadnice v jiném soufadnicovém systému. V okné
Coordinate System vyberte systém a zonu, stisknéte OK a dostanete se do Reference
Position.

4.5 Okno Confirm Reference Position

Po potvrzeni referen¢nich soufadnic v Reference Position nebo v ptipadé Choose
Reference Position se objevi okno Confirm Reference Position, které vam ukaZze diference
mezi referenénimi soufadnicemi a aktualnimi v kazdém base souboru. Okno se neobjevi,
kdyz jsou vSechny vzdalenosti nulové.
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Toto okno muizete pouzit pro kontrolu uplnosti base souborti. Mlize se stat, Ze mate
vybrané base soubory z riiznych bodt, pfipadné adresat pro hledani obsahuje soubory z
riznych bodt, které byly vybrany automaticky.

Vzdalenost pouzijte jako kritérium:

*  Vzdalenost mensi nez 100 m indikuje, referen¢ni soutadnice byly vytvofeny na
zaklad¢ individualniho méfeni degradovaného Selective Availibility.

*  Vzdalenost vétsi nez 100 m obecné znamena, Ze base soubor byl ziskan na jiném
bod¢ nez ostatni soubory, a tento soubor by tudiz nemél byt pouzivan najednou s
ostatnimi - je tfeba jej vyloucit nebo vybrat jiny.

*  Velmi zna¢na vzdalenost (stovky nebo tisice kilometri) znamena, ze base soubor
neobsahuje referencni soufadnice. Soutadnice jsou 0° N a 0° E. Tyto soubory
mohou byt pouzity, pokud jste si jisti, ze byly méfeny na referencnim bodé

Exclude

Exclude stisknéte pro vylouceni vysviceného base souboru ze seznamu. Tento
soubor pak nebude pouzit pro diferen¢ni korekce rover souborti.

Pozor — Vylou€eni nékterého base souboru muize zplsobit v pokryti méfického
intervalu mezeru s nasledkem nezkorigovani nékterych soufadnic.

4.6 Nastaveni Differential Correction

4.6.1

Pro zobrazeni okna Differential Correction Settings stisknéte v okné Differential
Correction Settings. Okno vam umozni nastavit parametry pro diferen¢ni korekce. Sklada
se ze Ctyt stranek.

Output

Stranka Output fidi nastaveni vystupu korigovanych a audit soubord.

Output Positions

Volba Output Positions umoznuje specifikovat typ dat pro vystup v korigovaném souboru.

Volba

Popis

Corrected Only Vystupem jsou pouze korigované soufadnice a

zaznamy rychlosti

Corrected and
Uncorrected

Vystupem jsou jak korigované, tak
nekorigované soufadnice a zaznamy rychlosti
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Audit File Contents

Volba Audit File Contents vam umozni specifikovat, co bude zapsano v audit souborech.
jestlize jsou diferencni korekce netispéSné, mizete tyto soubory vyuZzit pro urceni pticiny.

Rover audit soubory obsahuji rizné informace pro urceni pficin problémil. Jsou to
parametry zpracovani, efemeridy a pocet soufadnic a zaznamu rychlosti. Soubory také
obsahuji zavérecna varovani a/nebo chybova hlaseni indikujici pfi¢inu selhani
diferenc¢nich korekci. Jsou ve stejném adresaii jako korigované rover soubory. Pro kazdy
vstupni rover soubor je vytvoren jeden Audit soubor se stejnym nazvem a piiponou AUR.

Zakladnovy audit soubor je vytvoren ve stejném adresafi jako base soubor(y), avsak pouze
jeden pro celou zpracovavanou skupinu. V piipad¢ jediného base souboru ma audit soubor
tentyz nazev a piiponu AUB, a pfipad¢ vice souborit ma ndzev COMBBASE.AUB.
Jestlize Differential Correction nemiize AUB soubor zapsat do adresaie base soubord,
napf. je-li zaplnén nebo neni pfistup pro zapis, bude zapsan v Pathfinder Office temporary
adresafi, ktery je standardn¢ \WINDOWS\PFCOMMON\TEMP.

Mozné volby:

Volba Popis

None Zadny audit soubor nebude vytvoien.

Standard Bude vytvoten standardni audit soubor se zakladnimi
informacemi o vypoctu

Expanded Bude vytvoten rozsiteny audit soubor s detailnimi
informacemi o vypoctu.

4.6.2 Base Controls

Stranka Base Controlsidi zpracovani base soubort.

Base Processing Technique

Volbu Base Processing Technique 1ze pouzit ke zkvalitnéni vysledk v ptipadé, Ze jsou
zakladnova data zatiZzena Sumem nebo maji neobvykle nizkou kvalitu. Je pravdépodobné,
ze bude tfeba zménit standardni nastaveni doporuc¢eného Trimble piijimace.

Pti¢inou Sumu mutize byt vliv multipath nebo stara a horsi technologie pouzita v pfijimaci.
Uziti techniky redukujici Sum je tieba uvazit v téchto piipadech:

*  Pokud zidkladnovou stanici je Sestikandlovy pfijimac uzity pro zdznam
synchronizovanych dat.

*  Pokud zakladnovou stanici je pfijimac série 4000, ktery nebyl konfigurovan pro
vyuziti zhlazenych pseudorange méteni. Konfiguraci je mozno ovéfit
prostfednictvim ¢elniho panelu pfijimace.

*  Pokud zadkladnova data byla ziskana v RINEX formatu a konvertovana do SSF
formatu.

*  Kdyz je na zékladnové stanici ocekavan vliv multipath.
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Podezieni na multipath existuje tehdy, kdyz diferen¢né korigovana rover data
zaznamenana v klidovém stavu piijimace jevi tendenci vyraznych fluktuaci (u
ProXL, ProXR vice nez 1 metr, u 2, 3 nebo 6-ti kanalovych pfijimacua vice nez 2-5
m).

Zmeéna nastaveni maze v piipad¢ horsi kvality dat zlepsit vysledky diferen¢nich korekci. V
piipadé, Ze data jsou vysoké kvality, vysledek ohrozen nebude, ale €as zpracovani se

prodlouzi.

Mozné volby:

Volba

Popis

Standard

Standardni nastaveni zpracovani base dat, standardni vysledky,
epochu po epose.

With
Filtering

Filtrace zakladnovych dat. V audit souboru miiZzete obdrzet
dodate¢nou informaci o kvalité zpracovani. Base audit soubor
obsahuje residua méteni a statistiku vyloucenych odlehlych méfeni.
Vysledkem této volby je, Ze korigované souradnice roveru maji
nizsi stfedni chyby a lepsi vysledky primérovani soufadnic.

With
Filtering
and
Smoothing

Filtruje a zhlazuje korekce zékladnové stanice. Dale redukuje
systematické a ndhodné chyby v zakladnovych datech s vyuzitim
zpétného zhlazeni v§ech diferencnich korekci. Metoda je relativné
Casove narocna. Béhem zpracovani vyzaduje cca 1MB na disku pro
kazdou hodinu base station dat.

4.6.3

Minimum Elevation

Toto policko umozinuje specifikovat minimalni elevacni thel. Vétsinou se elevaéni maska
nastavuje v dataloggeru. Kdyz mate pochybnosti o jejim spravném nastaveni, muzete ji
specifikovat zde a vyloucit data ze satelitl pfili§ nizko nad horizontem. Data ze satelitt

pod zde specifikovanou maskou nebudou pouzita pro diferenéni korekce. Hodnota 0°
znaci, Zze nebudou odfiltrovana zadna data.

Minimum SNR
Zde je mozno stanovit minimalni Signal-to-Noise Ratio (SNR). Vétsinou je tato maska
nastavena jiz v dataloggeru, ale pii podezfeni na nespravné nastaveni je to mozno ucinit

jesté zde a odfiltrovat data s nizkym SNR. Hodnota 0 znaci, ze nebudou ofiltrovana zadna
data.

Rover Controls

Stranka Rover Controlsfidi zpracovani rover soubortl.

Rover Processing Technique

Pokud jsou rover data postizena vlivem multipath, je mozno redukovat Sum filtraci
rychlosti, a tak zlepsit vysledky.
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Podezieni na multipath existuje tehdy, kdyz diferencné korigovana rover data
zaznamenana v klidovém stavu piijimace jevi tendenci vyraznych fluktuaci (u ProXL,
ProXR vice nez 1 metr, u 2, 3 nebo 6-ti kanalovych pfijimact vice nez 2-5 m).

Poznamka — Tuto filtraci pouZijte jen tehdy, jestliZze jste zaznaménavali v rover
souborech data o rychlosti. Pokud takova data nejsou k dispozici, filtrace se mine
ucinkem.

Volba

Popis

Standard

Standardni nastaveni zpracovani rover dat, standardni
vysledky, epochu po epose.

With
Velocity
Filtering

Odfiltruje data v zavislosti na tidajich o rychlosti v
pfislusném souboru. Rychlostni idaje umoziiuji
predikovat nasledujici polohu a vyhlazuji data. Toto
nastaveni se doporucuje, pokud jste méfili za pohybu a
v multipath prostfedi, napft. pfi jizdé v zastavéném
uzemi.

46.4

Correct Velocity Records

Toto zaskrtnuti zvolte pro diferen¢ni korekce kazdého zaznamu rychlosti v rover souboru.
Presnost méfeni rychlosti tak miize byt zvySena. Volba se miji i¢inkem, kdyz v souboru
nejsou zadné zaznamy rychlosti. Zaznamy rychlosti z GeoExploreru a Pathfinder Basic
nelze korigovat.

Correct Real-Time Positions

Voli se pro zvyseni ptesnosti soufadnic korigovanych v readlném ¢ase. Lze pouzit pouze
pro data z ProXR a datalogger, ktery podporuje postprocessing souradnic v redlném Case.
Presnost takovych dat je zvySena na tiroven soutfadnic zpracovanych standardné v

postprocesnim rezimu. Volba se miji u¢inkem, jestlize v rover souboru nejsou data
korigovana v realném Case.

Options

Options obsahuji nastaveni pro praci s referenénimi soufadnicemi.

Reference Confirmation

Volba Reference Confirmation tidi, zda se okno Reference Position objevi pii kazdém
vybéru zékladnovych soubort.

Volba

Popis

Always Required Okno se objevi pokazdé

Not Required if Identical ~ Okno se objevi jen, kdyZ referencni
to Previous Session soufadnice ve vSech base souborech se

S TR T S, I | —~tur
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neshoduji s naposledy pouzitymi.

Pokud vzdy uzivate base soubory z téhoz zdroje (napi. CBS), muizete vybrat Not Required
if Identical to Previous Session, a tim okno Reference Position potlacite. Okno se objevi,
jen kdyz zménite referenéni polohu (napft. pii zméné zdroje vasich base souborit). Always
Required naopak vyberte v piipadé, Ze pouzivate vlastni base soubory, abyste byli schopni
odstranit ptipadné chyby v soufadnicich vlozenych v terénu.

Standard Base File Naming

Volba Sandard Base File Naming umoznuje specifikovat formaty data a ¢asu pouzivané
pro Community Base Station nebo Universal Reference Station software pro jména base
soubort, které chcete automaticky hledat. Format data mtiize obsahovat pocatecni
identifika¢ni znak.

Volba

Popis

yymmddhh

Nazev souboru obsahuje posledni dvé cifry roku,
pak mésic, den a hodinu. Napf. base soubor z
23.8.1996, 11 - 12 h, bude oznacen 96082311 .ssf.

Xymmddhh

Soubor obsahuje predponu (standardné B), posledni
cifru roku, mésic, den a hodinu, napt. b6082311.ssf.
Pokud jej vyberete, je tieba urcit také predponu
(Prefix) ve vasich base souborech, standardné¢ B.

XXmmddhh

Nazev obsahuje piredponu - 2 znaky (standardné
BB), mésic, den a hodinu, napi. bb082311.ssf.
Pokud jej vyberete, je tieba urcit také predponu
(Prefix) ve vasich base souborech, standardné BB.

Poznamka — Pokud base soubor nebyl generovan Trimble CBS nebo URS stanici,
nezalezi, ktrerou volbu vyberete, ale dejte pozor, abyste v okné Auto-Select Base Files
vybrali Full Search, aby pfi hledani byly brany v ivahu v§echny base soubory v
adresafi.

Time Format

Vyberte...

Konvence pro nazvy base soubori pouzZiva...

Local Time

k indikaci hodiny v souboru lokalni ¢as

UTC Time

k indikaci hodiny v souboru UTC cas

Extension
Toto policko urcuje piiponu soubort, které Differential Correction bude vyhledavat pti

automatickém vybéru zékladnovych souborti. Pfiponu je mozno vybrat ze seznamu nebo
zadat vlastni z klavesnice.
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