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Uvod

GPScorrect je rozsifenim softwaru ArcPad a umoziuje jak detailni nastaveni a
fizeni ¢innosti GPS vcetné real-time DGPS, tak postprocesné zpracovavat
(diferencné korigovat) GPS zdznamy z Trimble pfijimace.

GPScorrect je rozsifenim ArcPad softwaru. Komunikuje s Trimble
Pathfinder” nebo GeoExplorer CE® GPS ptijimacem pfipojenym k polnimu
pocitaci. Umoziuje nastavovat v pfijimaci parametry a sbirat GPS zaznamy
pro postprocesni zptesnéni prvkl vytvofenych v ArcPadu. GPScorrect miize
byt pouzivan s riznymi zdroji real-time diferenc¢nich korekei jako napft.
externi radiomodemy. V zavislosti na typu GPS pfijimace 1ze vyuZzivat také
satelitni DGPS korekce.

Pro postprocesni zpiesnéni polohovych dat z GPScorrect softwaru lze
vyuzivat bud’ Trimble sluzbu GPS Pathfinder Express nebo GPS Pathfinder
office zpracovatelsky software. Diferencni korekce polohovych dat se pak
aplikuji pfimo na soubory Shapefile z ArcPadu.

Jak funguje GPScorrect

Ridici jednotka (Windows CE)
ArcPad + GPScorrect

GPScorrect vytvari ArcPad vytvari
.SSF soubory Shapefile soubory
1 1
.ssf .shp
.dxf
.shx

GPS Pathfinder Express
nebo Differential Correction
utilita v Pathfinder Office sw
diferenéné zpresni .SSF
soubory

GPS Pathfinder Express
nebo ShapeCorrect utilita
v Pathfinder Office sw
opravi soufadnice
Shapefile korigovanymi
soufadnicemi z .cor
soubor(

[

.cor

Opraveny .shp soubor




Pouziti GPScorrect softwaru

GPScorrect bézi po startu ArcPadu automaticky na pozadi a fidi komunikaci
mezi ArcPadem a GPS pfijimacem.

Pokud chcete zobrazit stavové informace nebo zménit nastaveni, pouzijte
GPScorrect uzivatelské rozhrani. Jeho funkce jsou rozdéleny takto:

e K detailnim informacim o GPS pfijimaci, real-time zdrojich, poloze a
zdravi sateliti slouzi sekce Skyplot, Satellite Info, Receiver, Real-
time. K rychlé zméné nastaveni v téchto sekcich pouZzijte Setup.

e K fizeni interakce GPScorrect softwaru s GPS pfijima¢em a zdrojem real-
time DGPS a specifikaci intervald zaznamu pro postprocesni zpracovani
pouzijte sekci Setup.

e Sekci Plan vyuzijete pro animaci pohybu druzic na obloze a zobrazeni
hodnot DOP v pfistich hodinach, coz umozni naplanovat méfeni tak, aby
geometrie druZzic byla nejlepsi.

e Sckce UTC Time slouzi k zobrazeni aktualniho UTC ¢asu ke kalibraci
fotografii za ucelem vyuziti s Media Mapper™ softwarem.

e Sckce About obsahuje zakladni informace o verzi softwaru atd.

Kdykoliv je GPScorrect rozhrani otevieno, jedna ze sekci je vzdy aktivni a
viditelnd. Mezi jednotlivymi polozkami a sekcemi se 1ze pohybovat pomoci
vybéru z rozbalovacich menu. GPScorrect rozhrani zaviete tuknutim na
GPScorrect pak pokracuje v komunikaci s GPS pfijima¢em snastavenim
konfigurovanym v uZivatelském rozhrani.

Pro GPScorrect je k dispozici online ndpoveéda (na PC po kliknutina . na
Pocket PC po tuknuti na Start a Help.

Systémové pozadavky

GPScorrect je mozno provozovat na riznych Windows CE pocitac¢ich nebo na
PC jako laptopy.

Minimalni pozadavky na Windows CE pocitac:

e  Windows CE v.2.11,2.12, 3.0

e 16 MB RAM, 8MB pro instalaci ArcPad a GPScorrect

e H/PC Pro zafizeni: MIPS, SH3 nebo ARM procesor

e Palm-size nebo Pocket PC: MIPS, SH3 nebo ARM procesor

e  Procesor 130 MHz nebo rychlejsi

e Sériovy kabel a RS232 sériovy port (nebo adptér) pro ptipojeni k GPS



Instalace

e Dotykovy displej pro venkovni pouziti

e Rozliseni 320 x 240 (nebo 240 x 320)
Minimalni pozadavky na PC:

e  Windows NT 4.0, 2000, 95, 98, Me nebo XP
e 32MBRAM

e 3 MB misto na disku

e Procesor 130 MHz nebo rychlejsi

o Sériovy kabel a RS232 sériovy port (nebo adptér) pro pifipojeni k GPS
e Voliteln¢ dotykovy displej

GPScorrect Ize pouzit s témito GPS pfijimaci:

e  GPS Pathfinder Power

e  GPS Pathfinder ProXRS

e  GPS Pathfinder ProXR

e  GPS Pathfinder ProXL

e  GPS Pathfinder Pocket

o GeoExplorer CE (GeoXT a GeoXM)

GPScorrect se instaluje z GPScorrect CD. Instala¢ni instrukce zahrnuji
instalaci na CE zafizeni i na PC.

Pozn.: ke zptesnéni soutadnic s vyuzitim diferencnich korekci déle
potiebujete bud’ predplatit GPS Pathfinder Express sluzbu
(www.gpspathfinderexpress.com), nebo GPS Pathfinder Office software
v.2.90 nebo vyssi.

Instalace na CE zarizeni

Kromé Windows CE zatizeni budete potiebovat PC (Windows NT 4.0, 2000,
95, 98, Me nebo XP) s CD-ROM mechanikou a nainstalovanym softwarem
Microdoft ActiveSync.

K propojeni PC s CE zatizenim Ize pouzit sériovy kabel, kolébku, USB,
infraport, modem nebo sit'ovou kartu.

ActiveSync je software umoziujici vyménu informaci mezi PC a CE
zatizenim. Pouziva se pfi instalaci softwaru na CE, pfenosu soubort a
synchronizaci dat mezi pocita¢i. Je dodavan s CE zafizenim a je rovnéz
dostupny na Microsoft webové strance. Pokud propojujete CE zatizeni s PC
poprvé, miizete nastavit mezi obéma pocitaci vztah partnership nebo guest.



Trimble pro datové zadznamniky TSCe doporucuje propojeni guest, pro ostatni
CE zatizeni partnership.

Pted instalaci GPScorrect softwaru musi byt nainstalovan ArcPad.

GPScorrect vyZaduje VBScript podporu. Pokud neni nainstalovana, muzete ji
nainstalovat pfi instalaci ArcPadu.

ArcPad implicitné uklada mapy a datové soubory v RAM. Pokud mé vase CE
zafizeni sekundarni interni pamét’, Trimble doporucuje pouzit ji pro ukladani

dat. Ke zméné implicitniho nastaveni spust'te ArcPad, tuknéte na Options a

zalozku Paths. V poli Default Maps & Data Files vlozte cestu.

Ovéite, ze mate k dispozici dostatek paméti (alespoii 3 MB pro instalaci).
Vétsina z téchto 3 MB paméti je pouZita jen v pribéhu instalace, poté je opét
k dispozici. Pokud je paméti nedostatek, objevi se v priibéhu instalace
informativni hlaseni Not Enough Space On Device. Tuknéte na Cancel,
odstranite nepotfebné soubory nebo programy a instalaci opakujte.

Postup instalace:

1. Propojte CE zafizeni s kancelarskym PC (moznosti viz vyse).

2. Overte, ze CE zafizeni i kancelafsky pocita¢ jsou zapnuty.

3. Pokud existuje ActiveSync partnership, spusti se ActiveSync a
k propojeni dojde automaticky. Jinak nastavte ActiveSync
k propojeni. Jakmile jsou oba pocitace propojeny, objevi se v okné
ActiveSync zprava Connected.
Pokud je spustén ArcPad, ukoncete jej.

5. Vlozte CD-ROM GPScorrect. Objevi se hlavni instalacni menu, kde
vyberte Install GPScorrect (pokud ne, spust’te setup.exe).

Vyberte Install to a Windows CE device.

Postupujte standardné podle instrukcei a na vyzvani vlozte sériové
¢islo a autorizacni kod.

8. Po zobrazeni zpravy Install ,GPScorrect® using the default
application install directory?” postupujte nasledovné:

e Kliknéte Yes pro piipad defaultniho umisténi. Takto
postupujte napt. u TSCe a jinych zafizeni, kterd nemaji
sekundarni pamétové médium.

e Kliknéte No pro instalaci na sekundarni interni pamét'ové
médium, napf. TDS Ranger disk. Objevi se okno Select
Destination Media. V poli¢ku Save In vyberte Disk a
potvrd’'te OK.

Trimble doporucuje instalovat jak ArcPad, tak GPScorrect na
sekundarni umisténi, pokud je to mozné. Uvolnite tim interni pamét’ a
programovou pamét’ CE zatizeni.



Instalace na PC

TIP - RAM je rozdélena na ¢ast datovou a programovou (Program
memory / Storage memory). Abyste zvysili rychlost CE zafizeni a
vyhnuli se varovnym hlasenim, zvétSete pomoci posuvniku
programovou pamét’ (Start / Settings / System / Memory).

K instalaci budete potfebovat polni PC (podle systémovych pozadavk, viz
vyse) s mechanikou CD-ROM (nebo sitovym piistupem na CD-ROM).

K instalaci na jiném PC potfebujete polni PC (podle systémovych pozadavki,
viz vyse), kancelarsky PC s Windows NT 4.0, 2000, 95, 98, Me nebo XP a
pamétové zatizeni piipojitelné k obéma pocitacim (Zip drive, CompactFlash

karta).

Pted instalaci GPScorrect softwaru musi byt nainstalovan ArcPad.

Postup instalace:

1.
2.

Pokud je spustén ArcPad, ukoncete jej.

Vlozte CD-ROM GPScorrect. Objevi se hlavni instalaéni menu, kde
vyberte Install GPScorrect (pokud ne, spust'te setup.exe).

Vyberte Install to this PC.

Postupujte standardné podle instrukcei a na vyzvani vlozte sériové
¢islo a autorizacni kod.

Postup instalace na jiném PC (pokud PC nema mechaniku CD-ROM):

I.
2.
3.

Pripojte pamét'ové zafizeni ke kancelafskému pocitaci.

Vlozte CD-ROM GPScorrect do CD mechaniky kancelarského PC.
Pomoci Windows Prizkumniku zkopirujte folder PC z CD
(Install\PC) na pamét'ové zafizeni.

Pamét'ové zafizeni propojte s polnim PC a zkopirujte folder PC. Poté
spust'te setup.exe.

Postupujte standardné podle instrukci a na vyzvani vlozte sériové
¢islo a autorizaéni kod.



Pouziti softwaru

Tato sekce popisuje postup prace s GPScorrect softwarem od konfigurace
zafizeni a softwaru pfes sbér dat po jejich zpracovani.

Priprava pro sbér dat

Pred zapocetim sbéru dat je tieba konfigurovat ArcPad tak, aby pouzival
GPScorrect protokol. Dale je tfeba nastavit pomoci GPScorrect GPS, ptipadné
zvolit zdroj DGPS korekei a povolit zdznam GPS méfeni ve formatu SSF.

Nastaveni ArcPadu
Pro tadné ptipojeni Trimble GPS pfijimace musite specifikovat komunikaéni
protokol a nastaveni:
1. Spustte ArcPad.
2. Tuknéte na tlagitko Tools, objevi se okno Options.
3. Vyberte zalozku Protocol.
4. YV poli Protocol zvolte Trimble GPScorrect.
5. Pro automatické ptipojeni GPS pfijimace pti kazdém spusténi
ArcPadu muzete zaskrtnout rameéek Automatically Activate.
6. Vyberte zalozku GPS.

7.V poli Port vyberte port, ke kterému je vase GPS pfipojeno, potom
potvrd’te tuknutim na OK.

Pozn.: Pro fadnou funkci GPScorrect softwaru je vySe uvedené nastaveni
podstatné. OvSem i dalsi nastaveni v okné mohou zpisob prace ovlivnit.
Detailnéji viz GPScorrect Help.

Nastaveni GPScorrectu

GPScorrect umoziuje nastavit kvalitu GPS dat, zdroje DGPS korekef a typ
GPS dat ur¢enych ke zpracovani.



Konfigurace GPS a nastaveni DGPS korekci v realném ¢ase

1.V ArcPadu spust'te GPScorrect (fuknutim na Trimble ikonku nebo
pres menu Tools a GPScorrect). Na displeji se objevi sekce Skyplot
(rozlozeni satelitil na nebi).

2. 'V oblasti Setup ve spodni ¢asti obrazovky je posuvnik, kterym je
mozno upravit nastaveni pfesnosti. Posunem doleva obecné docilime
vétsiho mnozstvi méteni pii nizsi piesnosti, doprava naopak zvysime
presnost (zptisnime tolerance), ale méieni miize byt méné (v
nekterych mistech se specificky hor§imi observa¢nimi podminkami se
nemusi podafit pfisngjsi tolerance dodrzet, na coz software upozorni).
Nastaveni je mozno rovnéz provést v sekci Setup a GPS Settings.

3. 'V sekci Setup tuknéte na Real-time Settings. V otevieném okné
muzete specifikovat zdroje DGPS korekci v redlném Case a
konfigurovat pro kazdy z téchto zdroji nastaveni.

Pozn.: Pokud cheete v terénu pracovat s autonomnimi GPS
soufadnicemi bez DGPS korekei, nastavte v poli Choice 1 volbu
Use uncorrected GPS.

Vice informaci viz GPScorrect Help.

Zaznam GPS méreni ve formatu SSF
1. 'V GPScorrectu zvolte Setup.

Tuknéte na Logging Settings.

V poli Log GPS to SSF vyberte On.

Eal A

V poli Data Type vyberte typ zdznamu:
1. Standard pro normalni zdznam GPS soufadnic.

2. SuperCorrect format, ktery umoziuje kvalitnéjsi
postprocessing.

Tip: Se SuperCorrect zaznamy lze dosahnout vyssi pfesnosti postprocesniho
zpracovani. Lze zpracovavat v§echna data, vCetné téch, ktera jiz byla
diferen¢né zptesnéna v realném Case, i té€ch, obsahujici méteni na jiné druzice
nez druzice viditelné na referen¢ni stanici.

5. Tuknéte na Apply.



Sbeér dat

V terénu se GPScorrect vyuziva k fizeni a kontrole GPS a stavu DGPS.
Sekce Plan umoziuje planovat pfimo v terénu méfeni tak, aby byla
vyuzita nejlepsi satelitni geometrie, resp. optimalizovano nastaveni GPS.

ArcPad se pak pouziva k vlastnimu sbéru dat jako obvykle.

Kontrola stavu GPS

Pti aktivaci GPS v ArcPadu (automatické nebo ruéni) se GPScorrect
ptipoji k GPS ptijimaci, zane sledovat viditelné satelity a pocitat polohu.

Presunte se do mista s dobrym vyhledem na oblohu a tuknéte na ikonu
satelitl na stavové fadce. Zjistite tak, zda pfijimac pocita GPS polohu a
soucasné kolik sateliti pouziva. Pokud ikona satelit blika, je geometrie
druzic prilis§ $patna a poloha neni pocitana.

Sekce Skyplot se objevi, kdyZ poprvé spustite GPScorrect. Tato sekce
informuje o sledovanych druzicich, kvalité GPS feSeni, geometrii druzic
a aktualnich soufadnicich.

Pokud pouzivate DGPS korekce v realném case, zkontrolujte ptijem
DGPS signalu v sekci Real-time.

Podrobngjsi informace jsou v GPScorrect Help.

Planovani méreni v terénu

Tato sekce obsahuje animaci rozlozeni satelitd na nebi v pfistich 12
hodinach a graf DOP hodnot (kvality geometrie druZzic) zohlednujici
aktualni nastaveni GPS.

Vysoké hodnoty DOP ($patna konfigurace druzic) jsou zobrazeny
zelenou barvou a hodnoty DOP, které prekracuji vymezené tolerance,
jsou zobrazeny Cervené.

Tuknutim na Play se posuvnik za¢ne pohybovat po ¢asové ose grafu
DOP a satelity se soucasné za¢nou pohybovat po nebi tak, ze 1ze sledovat
jejich rozmisténi v ptistich hodinach.

V piipadé nutnosti je mozno upravit GPS nastaveni v sekci Setup a poté
se vratit do sekce Plan a posoudit napf. vliv zmény nastaveni toleranci.

Podrobngjsi informace jsou v GPScorrect Help.



Sbér dat

Sbér dat probiha naprosto stejné jako v ptipadé pouziti samotného
ArcPadu. Jednoduse vytvarejte a editujte vrstvy a prvky jako obvykle.

V ArcPadu je kazdy typ prvku ukladan v Shapefilu. Pfi vytvareni vrstev a
ptidavani prvki GPScorrect automaticky vytvari odpovidajici SSF
soubor téhoz jména (ktery je nutny pro postprocesni diferen¢ni
zpracovani).

Pozn.: Do SSF souboru star§iho neZ 1 mésic nelze zaznamenavat nova
GPS méfteni. Casovy rozsah jednoho datového souboru je omezen na 1
tyden.

Zpracovani dat

Prenos dat

Pro zpracovani naméfenych dat je mozno pouzit jak software GPS
Pathfinder Office, tak sluzbu Pathfinder Express.

K ptenosu dat do pocitace pouzijte ActiveSync a zkopirujte datové
soubory z folderu ArcPadu v polnim pocitaci (ovladaci jednotce).
Spolecné se soubory Shapefile pieneste i odpovidajici SSF soubory.

Pro kazdy typ prvku jsou vytvareny samostatné SSF soubory, takze
budete prenaset soubory s ptiponami *.shp, *.shx, *.dbf a *.ssf.

Pozn.: GPS Pathfinder Express ani GPS Pathfinder Office ke zpracovani
nevyuzivaji soubory *.shx a *.dbf.

GPS Pathfinder Express

GPS Pathfinder Express je Web sluzba, ktera slouZzi k diferen¢nimu
zptesnéni SFF soubori a koriguje soufadnice v odpovidajicich
Shapefilech z ArcPadu.

Abyste méli ke sluzbé piistup, je tieba se nejprve registrovat. Po
registraci ziskate ptistup na omezenou zkusebni dobu.

Volby pro zpracovani

1. Otevfete stranku Wwww.gpspathfinderexpress.com|
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http://www.gpspathfinderexpress.com/

Ptihlaste se:
e Pokud jste zaregistrovani, kliknéte na Sign in.
e Pokud nejste registrovani, kliknéte na Register, po
vyplnéni patfiénych udaji na Submit.
V levé ¢asti obrazovky kliknéte na Settings.
Vyberte GPScorrect for ArcPad a kliknéte na Next.
Vyberte poskytovatele dat z referen¢ni stanice:
e  Vyberte poskytovatele ze seznamu.

e Nebo zvolte Automatic pro automaticky vybér nejblizsi
referencni stanice.

Ze skupiny Output GPS Position vyberte bud’ pouze
korigované vysledky (Corrected Only), nebo korigované i
nekorigované (Corrected and Uncorrected), jezZ mohou
obsahovat i soufadnice, které nebylo mozno diferen¢né zpiesnit.

Kliknéte na Save.

Odeslani soubort ke zpracovani

1.
2.

5.
6.
7.

Kliknéte na Submit Files v levé ¢asti obrazovky.

Kliknéte na Browse a vyhledejte Shapefile nebo .Zip soubor
obsahujici pary Shapefilii a SSF soubord.

Po vybéru souboru kliknéte na Open a vratite se na stranku
Submit Files.

Pokud jste vybirali jednotlivy Shapefile (nikoliv .Zip soubor),
kliknéte podruhé na Browse a vyberte odpovidajici SSF soubor.

Kliknéte na Open a vrétite se na stranku Submit Files.
V poli Optional Comment vlozte piipadny komentar.
Kliknéte na Submit.

Po nasledujici aplikaci diferencnich korekci je zptesnény Shapefile
navracen v piiloze e-mailu na vasi specifikovanou adresu.

GPS Pathfinder Office

Diferenc¢ni zpracovani SSF souboru

1.

Spust'te Pathfinder Office software.
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8.

Vyberte projekt pro zpracovani dat z ArcPadu.

Zvolte Utilities / Differential Correction a vyberte soubory pro
zpracovani.

V Base Files specifikujte soubory z referen¢ni stanice.

V okné Confirm Selected Base Files ovéite Casovy piekryv
s namétenymi soubory. Zkontrolujte soufadnice referencni
stanice a potvrd’te OK.

Specifikujte vystupni adresar (implicitné je jim piimo adresar
aktualniho projektu).

Zvolte zptsob zpracovani. Pozor — GPScorrect nepodporuje
zaznam fazovych dat.

Kliknutim na OK spustite proces diferen¢niho zpiesnéni.

Vice informaci o zpracovani viz GPS Pathfinder Office Help.

Aplikace korekci na soubory Shapefile

1.

Ze Start menu Windows spust'te Programs / GPS Pathfinder
Office / ShapeCorrect.

Kliknéte na Browse a vyhledejte adresaf, kam jste umistili
soubory z polniho pocitace.

Vyberte Shapefily, které chcete zpracovat, a kliknéte na Open.
Pole Selected Files zobrazuje vybrané soubory.

Pozn.: Korigované SSF soubory, které chcete pouzit, musi byt
ve shodném adresari se Shapefile soubory. Utilita ShapeCorrect
automaticky vybere korigované SSF soubory (*.cor)
odpovidajici Shapefile soubortim.

V ¢asti Output GPS Position mate moznost vybrat ze dvou
variant:

e pouze korigované soutadnice (bud’ utilitou Differential
Correction nebo v realném case nebo i soufadnicemi z jiného
zdroje nez GPS) — Corrected Only,

e korigované i nekorigované soufadnice, jeZ mohou obsahovat
i soufadnice, které nebylo mozno diferencné zptesnit —
Corrected and Uncorrected.

Kliknéte na OK a soubory Shapefile budou opraveny —
nekorigované soufadnice budou nahrazeny korigovanymi
z korespondujicich korigovanych SSF soubort.
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Odstranovani problému

V této sekci jsou vyjmenovany potencialni problémy a ukazan zpisob jejich

feSeni.

Problémy s GPS

1. Zprava: No GPS detected (GPS nedetekovano)

Pravdépodobna pri€ina

Reseni

V nastaveni GPScorrect chybny COM
port.

Ovéfte, zda nastaveny COM port odpovida
portu, ke kterému je pfijimac pfipojen.

Baterie pfijimace vybita nebo Spatné
pfipojena.

Ovéfte pfipojeni baterie, jeji nabiti, pfip.
pripojte k externimu zdroji.

Propojovaci kabel nepfipojen, chybné
pfipojen nebo vadny.

Ovéfte pfipojeni kabelu — pokud je ve
v pofadku, mdze byt kabel vadny.

COM port polniho poc¢itace vadny.

Ovéite, zda neni COM port poSkozen.

2. GPS nepfjima signal ze satelitt ani po tfech minutach po

spusténi GPScorrectu

Pravdépodobna pri€ina

Reseni

PFijimac stéle vyhledava satelity.

V sekci Satellite Info ovérte pocet
sledovanych satelitu.

Satelity jsou za pfekazkou.

Pfekazkami mohou byt budovy, stromy, velka
vozidla. GPS nepracuje uvnitf budov.

Externi anténa neni pfipojena, je
nespravneé pfipojena nebo je vadna.

Oveéfte korektni pfipojeni externi antény.
V pfipadé spravného pfipojeni mlze byt
anténa (pfip. kabel) poSkozena.

Pfijimac nebyl dlouho pouZivan a
uloZeny almanach je zastaraly.

Nahrani nového almanachu trva do 15 minut.
Nasledujici starty budou jiZ rychlejsi.

PFijimac byl nastaven do Base modu
jinou aplikaci.

Resetujte GPS pfijimac.
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3. GPS nemuze spocitat polohu do jedné minuty od spusténi

GPScorrectu

vrw

Pravdépodobna pii€ina

Reseni

K dispozici je pfili§ malo druzic.
Minimalni vyZzadovany pocet pro
ureni soufadnic je 4.

Pouzijte planovani k ur€eni, zda je mnozstvi
druZic k dispozici dostateCné.

Ovérte, zda elevacni maska neni nastavena
prilis vysoko (GPS Settings), pfip. upravte
tolerance posuvnikem.

Ovérte, zda hodnota SNR neni nastavena
prilis vysoko (GPS Settings), pfip. upravte
tolerance posuvnikem.

Aktualni hodnota DOP je pfilis
vysoka.

Pouzijte planovani k uréeni intervalul, kdy
hodnoty PDOP a HDOP prekracuji povolené
tolerance.

Ovérte, zda maximalni hodnoty PDOP a
HDOP nejsou nastaveny pfili§ nizko (GPS
Settings), pfip. upravte tolerance.

Problémy s GPS

Tato sekce se tyka pouze pfipadu, kdy GPS zpracovava
DGPS korekce vysilané v realném Case.

1. V redlném c¢ase nebyly opraveny vSechny souradnice

vrw

Pravdépodobna pfi€ina

Reseni

GPScorrect je konfigurovan pro
zaznam nekorigovanych (autonomné
uréenych) soufadnic, pokud nejsou
Real-time DGPS korekce k dispozici.

V sekci Real-time zménte nastaveni

v poslednim poli Choice z Use uncorrected
GPS na Wait for real-time. Tim zabranite
zaznamu autonomné urCenych soufadnic.
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2. GPScorrect nepouziva DGPS korekce v realném ¢ase jako

prvni volbu

Pravdépodobna pfi€ina

Reseni

Prvni volba neni k dispozici, je proto
pouzita druhi nebo tfeti volba.

V Real-time Summary ovéfte stav
preferovaného zdroje korekci. Pokud je
tfeba, zménte konfiguraci.

Korekce, které oCekavate, nejsou
nastaveny jako preferovany zdroj.

V Real-time Settings nastavte preferovany
zdroj korekci v poli Choice 1.

3. Integrovany beacon (prijimac¢e ProXR, ProXRS) nepracuje

Pravdépodobna pfi€ina

Reseni

Nespravné nastaveni Real-time
zdroje.

V Real-time Settings nastavte v jednom
z poli Choice Integrated Beacon. Pokud jej
preferujete, nastavte jej v Choice 1.

Nespravné nastaveni modu nebo
frekvence.

V Integrated Beacon Settings nastavte
spravné volby v polich Mode a Frequency.

4. Integrované satelitni DGPS (prijimace ProXRS, Power)

nepracuje

Pravdépodobna pfi€ina

Reseni

Nespravné nastaveni Real-time
zdroje.

V Real-time Settings nastavte v jednom
z poli Choice Integrated satellite. Pokud jej
preferujete, nastavte jej v Choice 1.

Nenastavili jste satelitni DGPS ve
svém GPS prijimadi.

Potfebné informace k nastaveni viz GPS
Pathfinder Systems Receiver Manual.

ViozZili jste nespravné poskytovatele,
satelit nebo frekvenci.

V Integrated Satellite Settings opravte
nastaveni v patfiCnych polich.

Platnost predplatného DGPS korekci
vyprsela, nebo dosud nebyly
aktivovany.

V Integrated Satellite Status ovéfte datum
vyprseni platnosti. DalSi informace viz GPS
Pathfinder Systems Receiver Manual.
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5. Datova komunikace pro DGPS korekce v readlném case

nefunguje

Pravdépodobna pfi€ina

Reseni

Komunikace je nespravné nastavena,
nebo je problém v napajeni, kabelazi,
konfiguraci.

Postupuijte podle pokynu dodavatele.

Nespravné nastaveni stanice (ID).

V External Source Settings ovérte, zda je
Station ID nastaveno spravné.

Nespravné nastaveni real-time
konfigurace.

V External Source Settings ovérte, zda
nastaveni komunikace a datového toku
RTCM je korektni.

Polohova presnost

1. Pfesnost GPS soufadnic neni tak dobra, jak bylo oéekavano

Pravdépodobna pfi€ina

Reseni

Nebylo naméfeno dostateéné
mnozstvi dat.

V ArcPadu ovéfujte, zda pro kazdy zméreny
prvek jste pofidili dostatek zaznamu
soufadnic.

Maximalni hodnota DOP byla pfilis
vysoka. Pokud jste méfili pfi vysokém
DOP, vliv na snizeni pfesnosti miize
byt vyznamny.

V GPS Settings upravte nastaveni bud
pomoci posuvniku (doprava), nebo vlozte
konkrétni nizsi hodnoty maximalniho PDOP
a HDOP.

Hodnoty minimalni SNR nebo elevace
byly pfilis nizké. ZvySeny Sum a pfilis
nizka elevace druzic muze snizovat
presnost.

V GPS Settings upravte nastaveni bud
pomoci posuvniku (doprava), nebo viozte
konkrétni vy$§i minimalni hodnoty SNR a
Elevation.

Pracujete v oblasti s vyraznym
vicecestnym Sifenim signalu
(Multipath).

Presurite se do mista s lepSimi podminkami
a pouzijte odsazeni (Offset).

Pouzijte filtraci rychlosti (Velocity filtering).
V GPS Settings nastavte Velocity Filter na
Auto. Pokud v poli Data Type (Logging
Settings) nastavite SuperCorrect, budou
vS§echny soufadnice filtrovany.

Neni k dispozici zdroj DGPS korekci,
jsou pouzity autonomni soufadnice.

V poli Last Choice v Real-time Settings
nastavte Wait for real-time.
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2. Nelze diferenéné zpresnit GPS soufadnice (v redlném c¢ase

nebo postprocesné)

Pravdépodobna pfi€ina

Reseni

GPScorrect pouzil satelity, které
nebyly viditelné na referenc¢ni stanici.

V poli Data Type v Logging Settings nastavte
SuperCorrect. To umozni zpracovat i data,
kde satelity z vaseho pfijimace a referenéni
stanice se pfesné neshoduiji.

Ovérte, zda minimalni elevace v GPScorrect
je dostate€né vysoka, aby pouzité satelity
byly viditelné i na referenéni stanici.

Pokuste se sva data zpracovat s ddaty z jiné
referencni stanice.

Resetovali jste GPS Pathfinder
Pocket a zacCali méfit predtim, nez byl
nacten novy almanach, coz zpusobilo,
ze GPScorrect pouzil satelity
neviditelné na referencni stanici.

Pockejte na nacteni almanachu, nez zacnete
s vlastnim mérenim.

V poli Data Type v Logging Settings nastavte
SuperCorrect. To umozni zpracovat i data,
kde satelity z vaseho pfijimace a referenéni
stanice se pfesné neshoduji.
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