SOURADNICOVE SYSTEMY

Pro mapovani na nasem Uzemi bylo pouZito nasledujicich soufadnicovych systémi:
1. SOURADNICOVE SYSTEMY STABILNIHO KATASTRU

V prvni poloviné 19. stoleti bylo na nasem Uzemi mapovano v méritku 1:2880 na zakladé
vybudované trigonometrické sité (katastralni triangulace 1821 - 1864). Bylo pouZito
Zachova elipsoidu (@ = 6 376 045 m, f! = 310) a transverzalniho valcového zobrazeni
Cassiniovo-Soldnerovo. Tzn. osa valce lezi v roviné rovniku a valec se dotyka zakladniho
poledniku. Poloha zakladniho poledniku se urcila astronomicky — na zvoleném
trigonometrickém bodég, ktery byl uren jako pocatek souradnicové soustavy, se zmérily
astronomicky zemépisné souradnice a azimut alespon jedné trigonometrické strany.
Obraz urc¢eného poledniku se zvolil za osu X, jejiz kladna osa smérovala k jihu. Hlavni
kruznice prochazejici pocatecnim bodem soustavy kolmo k ose X byla zvolena za osu Y,
jejiz kladna osa sméruje na zapad. Poloha kazdého bodu byla urcena sférickymi
souradnicemi.

PFi prechodu z koule do roviny se vSak zobrazil nezkreslené jen zakladni polednik. U
ostatnich polednikd, které se zobrazovaly jako rovnobé&zky se zakladnim polednikem, se
zanedbavala jejich sbihavost. To samé plati i o pofadnicich Y, které se zobrazovaly jako
kolmice k ose X. To mélo vliv na zkresleni délkové, Uhlové i plosné. Ponévadz se zkresleni
zvétsuji se vzdalenosti bodl od po&atku, zvolilo se pro Gzemi byvalého Rakouska celkem
7 souradnicovych soustav a dalsi 3 pro zemé uherské. Tim se zabranilo neimérnému
zkresleni.

Naseho Uzemi se tykaji dva souradnicové systémy.

Prvni ma pocatek v trigonometrickém bodé Gusterberg v Hornich Rakousich (jeho
soufadnice jsou a = 48°02°18,47 ", A = 31°48°15,05" " vychodné od Ferra).
Gusterbersky systém byl pouzit pro uzemi Cech. Pro uzemi Moravy a Slezska byla
zvolena za trigonometricky bod véz sv. Stépana ve Vidni (jeho souradnice jsou a =
48°12°31,54° ", A = 34°02°27,32" " vychodné od Ferra).

Obrazek Soufradnicové systémy stabilniho katastru (Gusterberg a Svaty
Stépan)
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2. SOURADNICOVY SYSTEM JEDNOTNE TRIGONOMETRICKE SITE
KATASTRALNI

Souradnicovy systém jednotné trigonometrické sité katastralni (S-JTSK) je definovan
Besselovym elipsoidem s referenénim bodem Hermannskogel, Kfovakovym zobrazenim
(dvojité konformni kuzelové zobrazeni v obecné poloze), prevzatymi prvky sité vojenské
triangulace (orientaci, rozmérem i polohou na elipsoidu) a jednotnou trigonometrickou
siti katastralni. O jednotné trigonometrické siti katastralni se zminuji v nasledujici
kapitole. Kfovakovo zobrazeni je jednotné pro cely stat. Navrhl a propracoval jej Ing.
Josef Kfovak roku 1922.

Obrazek Schéma Krovakova zobrazeni
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Zobrazeni se oznacuje jako dvojité. Tzn. ze trigonometrické body se nejprve konformné
zobrazi z Besselova elipsoidu na Gaussovu kouli. Pro Uzemi byvalé CSR byla zvolena
zakladni rovnobézka 49°30 .

Dale se referencni koule konformné zobrazila na kuzel v obecné poloze. Obecna poloha
kuZele byla zvolena z divodu protéhlé polohy zobrazovaného lzemi ve sméru
severozapad - jihovychod. Tim se rovnobézkovy pas, ve kterém lezela CSR, zuzil z 370
km na pouhych 280 km a maximalni délkové zkresleni se na okrajich pasu zmensilo z +
42 cm/km na + 24 cm/km. Zvolenou zakladni kartografickou (dotykova rovnobézka
kuzelové plochy v obecné poloze) rovnobézkou je rovnobézka 78°30 .

Koule se vsak nejprve zmensila o 0,0001 * R. Tim jsme misto jedné nezkreslené
kartografické rovnobézky dostali dvé nezkreslené rovnobézky a délkové zkresleni
dosahuje hodnot pouze v rozmezi - 10 az + 14 cm/1 km.

Za pocatek pravouhlé rovinné soustavy byl zvolen obraz vrcholu kuzele. Osa X je tvorena
obrazem zakladniho poledniku (A = 42°30" vychodné od Ferra®) a jeji kladny smér je
orientovan k jihu. Osa Y je kolma k ose X a sméfuje na zapad. Tim se dostala cela
republika do 1. kvadrantu a vSsechny souradnice jsou kladné. Navic pro libovolny bod na
izemi byvalé CSR plati Y < X.

Obrazek Umisténi byvalé €SR v soufadnicovém systému JTSK



POZNAMKA
Systém S-JTSK/95 (pracovni nazev)

Pozn. Systém S-JTSK/95 (pracovni nazev) Nejde o novy systém, ale pouze o zpresnény
systém S-JTSK.

Systém S-JTSK/95

« zavadi geocentricky souradnicovy systém - umoznuje tedy bezprostiedni nasazeni
techniky GPS,

« z geocentrickych souradnic (X,Y, Z) resp. (¢ , A, H) definuje (jednoznacné)

rovinné geodetické soufadnice odpovidajicich bodd v KFfovékové zobrazeni -
umoznuje tedy provadét klasicka geodetickd méreni,

« umoziuje pouziti stavajicich grafickych podkladd vyhotovenych v S-JTSK od
méfitka 1 : 1 000 smé&rem k mensim méfitkim - je tedy vhodny pro presné
technické a katastralni méfické prace i pro rfedeni otazek lokalizace tdaji v ramci
GIS/LIS (stredni hodnota rozdilu souradnic od stavajiciho S-JTSK je cca 10 cm.

Vlastnosti systému:

1. bude existovat presny vztah mezi ETRF-89 a S-JTSK/95,

2. bude mit presné definované méritko (dané transformacni rovnici mezi S-JTSK/95
a ETRF-89,

3. souradnice se budou od stavajiciho S-JTSK lisit jen velmi malo.



Realizace systému:

Prostiednictvim 176 identickych bod{ byly vypocteny parametry Helmertovy prostorové
transformace mezi systémy ETRS-89 a S-42/83. Touto transformaci pak byly vsechny
trigonometrické body prevedeny z S-42/83 do ETRS-89. Zbytkové odchylky na
identickych bodech byly rozdéleny dotransformaci. Systém byl oznacen jako S-JTSK/G.
Opét pomoci jiz zminénych 176 bodl byly vypoéteny parametry Helmertovy prostorové
transformace tentokrat mezi systémy S-JTSK/G a S-JTSK. VSechny body byly prevedeny
z S-JTSK/G do S-JTSK. Pro vSechny body byly tedy znamy dvoji souradnice (v S-JTSK
plvodnim a novém). Rozdily obou soufadnic byly zmengeny kvadratickou
dotransformaci. Uvedena dotransformace je zahrnuto do Kfovakova zobrazeni jako jeho
modifikace. Pfinos: Systém odstrafiuje chybné méfitko stavajiciho S-JTSK a lokalni
deformace S-JTSK.

POzZNAMKA

Zatim nebyl pouzit.



