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Cil prednasky:

Po prostudovani tohoto tematu porozumite
moznostem a omezenim vyuziti teorie,
konceptu, technologii stroju pro zemni a
stavebni prace v praxi.
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1. Uvod

Stroje pro zemni a skalni prace pracuji v téezkych
podminkach. Jejich konstrukce musi prenaset velike
statické i dynamické sily, musi pracovat v ruznorodém
terenu, pri velikych sklonech, v nepredvidatelnych
podminkach.

Uzivatele by meli znat zaklady posuzovani vhodnych
podminek nasazeni jednotlivych stroju, aby na jedné
straneé nedochazelo k havariim a poskozeni zdravi

z duvodu nedostateénych znalosti velitell a na druhé
strané aby byla technika vyuzivana pfi plnéni ukolu

v mezich svych technickych moznosti.
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2. Zakladni rovnice pohybu stroje

Provozni rezimy stavebnich a zemnich stroju

Stavebni stroje mohou pracovat ve dvou zakladnich
rezimech:

e pracovnim,

e prepravnim - se zatizenim, bez zatizeni.
Rozeznavame tri druhy pracovniho rezimu:
 stroj stoji a jeho pracovni nastroje se pohybuji,

 stroj se pohybuje a jeho pracovni nastroje jsou vuci
nému v relativnim klidu,

* stroj i jeho pracovni nastroje se pohybuiji.
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2. Zakladni rovnice pohybu stroje

Pracovni rezim je charakterizovan velkymi odpory pfi
pohybu stroje nebo pfi pohybu jeho pracovnich organu a
malymi rychlostmi pohybu stroje.

Velikost pracovnich odporu je ve velké mife zavisla na
druhu zpracovavaneho materialu.

Prepravni rezim probiha pfri nizSich odporech pfi pohybu
za vySSi rychlosti s cilem dosahnout maximalni efektivnost
pri transportu. Vyskytuje se pri premistovani veskerych
stavebnich stroju a materialu.
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2. Zakladni rovnice pohybu stroje

Celkovy odpor pri jizde stroje se sklada z nekolika dilCich
odporu:

 valivy odpor,

e odpor stoupani,

« setrvacny odpor,

e odpor vzduchu,

e odpor v obloucich,

e odpor pri praci pracovniho nastroje atd.
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2. Zakladni rovnice pohybu stroje

Zakladni rovnice pohybu stroje

Stavebni stroje a zemni stroje jsou Casto pouzivaneé pro
plnéni ukolu zenijni podpory. Pfi pouziti dochazi k
poskozovani danych stroju vlivem neodborné obsluhy

a pouzivanim v podminkach, pro které nejsou zemni stroje
urceny.

Velitel by mél znat orientaCni vypocet pro stanoveni moznosti
pouziti daneho stroje.

Cilem je naucit se sestavit orientaCni vypocet pro stanoveni
volné tazne sily. Pomoci daneho vypoctu umet posoudit, zda
se uvedeny zemni stroj da pouzit pri praci

v zeminach dane tridy a za danych podminek.
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2. Zakladni rovnice pohybu stroje
Odpory pusobici na pracovnim nastroji:
* F, - odpor fezani,
* F, - odpor treni premistovane zeminy o zeminu,
* F,, - odpor treni zeminy o pracovni nastroj,
* F,, - odpor zeminy pfi odhozu stranou,
* F, - celkovy odpor rypani,

Odpory pusobici proti pohybu stroje:
* F, - odpor valivy,

« F4p - odpor stoupani,

* F¢ - odpor setrvacnych sil,

* F,— odpor vzduchu.
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2. Zakladni rovnice pohybu stroje

Pro pohyb stroje je nutne, aby obvodova hnaci sila F,

hnacich kol nebo pasu podvozku byla vétSi nez soucet

v§ech odporu vznikajicich pfi jizdé a pfi praci.
Fr>Fyt+F+E, £ F + E [N]

Pfi rovhovaze je obvodova hnaci sila v kazdém okamziku

rovna souctu vSech odporu.

Pri praci stroje nebo pri vleCeni privesu mohou na stroji
pusobit jesté dalSi vnéjsi sily, které méni silové poméry a
tahove vlastnosti stroje.
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3. Stabilita stroje

Provéreni stability stroju je soucasti statického vypoctu
stroju pro zemni prace. Ve vétsiné pfipadu je metodika
vypoctu stability pomérné jednoducha a dana prislusnymi
normami.

Staticka stabilita je jednou ze zakladnich funkCnich
vlastnosti stroju, nebot’ ovliviiuje nejen bezpecnost
provozu, ale i vykonnost stroju.

Ze statickeho hlediska tento parametr charakterizuje
schopnost stroje zachovat si rovnovaznou polohu pri
pusobeni vSech vnéjSich sil za jejich stalé velikosti v Case.

Dynamickou stabilitou se nebudeme zabyvat.
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4. Vnéjsi a vnitrni sily pusobici na stroj

Analytické reseni rovinné soustavy — pasovy stroj
Na stroj pusobi obecné stejné vnégjsi sily.

Y -svisla reakce zeminy, pusobici na oba pasy,

* F, -vysledny odpor valeni podvozku,

« T -tazna silav obou pasech.

Rovnice rovnovahy maji tento obecny tvar

¢« YX=0: Fo,+ T+F =0

« 2/2=0; Y +Gy+ F, =0

c XMg=0; Gy .Xg+Y. Xt Fy.Yg + Fo . Xg = 0
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4. Vnéjsi a vnitrni sily pusobici na stroj

K urCeni vsech neznamych je treba pouzit obdobnée vztahy
a zjednoduseni jako

u kolovych stroju.

Tazna sila je dana vztahem T=9¢ .Y

a vysledny odpor valeni Fo = .Y

Po jejich dosazeni do rovnic rovnovahy obdrzime soustavu
tri linearnich rovnic, v které se vyskytuji tri neznamé F; Y,
Xp; (Xp - poloha pusobisté svislé reakce zeminy na
podvozek D).
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5. Zaver

V cviceni se probrali zasady stanoveni a vypoctu:

1. zakladni rovnice pohybu stroje,

2. stanoveni stability stroje,

3. urceni vnéjSich sil pusobicich na stroj pfi praci.
Znalost uvedenych parametri zemnich stroju umozniuje

predvidat mezni podminky jejich nasazeni a tim

predchazet porucham stroje, nehodam v provozu a praci
stroje.
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Ukoly pro samostatnou praci:

V ramci samostudia prostudovat nasledujici latku a
pripravit se na cviceni:

1. Vypocet vykonnosti stroje.

2. Technologie prace stroje.
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